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Bibliographische Daten 



The invention relates to a hand cutting tool, in particular sheet metal shears, the gripping levers of which are pivotably coupled to 
one another at a first joint and the cutting elements of which are pivotably coupled to one another at a second joint, one lever 
provided with a cutting element being connected by its lever arm projecting beyond the second joint, at the free end of said lever 
arm, via a pivotable swivel joint to one end of a toggle lever which is articulated at its other end via a fixed swivel joint on a 
gripping lever. The object on which the invention is based is to provide a hand cutting tool, in particular sheet metal shears, of the 
generic type mentioned at the beginning which guarantees economically simple and safe operation of the hand cutting tool using 
only one hand and has an advantageous lever arrangement. This object is achieved according to the invention in that the first 
and second joints (1 8, 1 9) are arranged directly next to one another, while the pivotable (23) and th e fixed swivel joint (27) of the 

l§T 

toggle lever (25) are arranged on the part of the tool (10) remote from the cutting elements (13, 14). I ! 
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Die Erfindung betrifft ein Handschneidgerat, fnsbesondere 
Blechschere. dessen Griffhebel an einem ersten und dessen 
Schneidelemente ' an einem zweiten Gelenk miteinander 
schwenkbeweglich gekoppelt sind, wobei ein mit einem 
Schneidelement versehener Hebel mit'seinem uber das 
zweite Gelenk hinausragenden Hebelarm an dessen freiem 
Ende uber ein schwenkbewegliches Drehgelenk mit efnem 
Ende eines Kniehebels verbunden ist, der an seinem anderen 
Ende uber ein ortsfestes Drehgelenk an einem Griffhebel 
angeJenkt ist. Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein 
Handschneidgerat, insbesondere Blechschere, der eingangs 
genannten Gattung zu schaffen, das bei einer vorteilhaften 
Hebelanordnung eine ergonomisch einfache und sichere 
Bedienung des Handschneidgerats mit nur einer Hand 
gewahrleistet Diese Aufgabe wird erfindungsgem§G dadurch 
gelbst. dafl das erste und zweite Gelenk (18, 19) unmittelbar 
nebenemander, hingegen das schwenkbewegliche (23) und 
das ortsleste Drehgelenk (27) des Kniehebels (25) an dem 
von den Schneidelementen (13. 14) abgewandten Teil des 
Gerats (10) angeordnet sind. (31 00 998) 
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Bezeichnung 
■der Erfindung: 



Handschneidgerat , i nsbesonde re 
Blechschere 



AnsprUche : 

^T) Handschneidgerat, insbesondere Blechschere, dessen 
Griffhebel an einem ersten und dessen Schneidelemente an 
einem zweiten Gelenk miteinander schwenkbeweglich ^ekoppelt 
sind, wobei ein mit einem Schne LcJol umcnt vcraohrnnr lli'bf;! 
mit seinem uber das zweite Gelenk hi uaiisrui;oiiclori llebularni 
an dessen freiem Ende uber ein schwenkbewegl iches Drehgelenk 
mit einem Ende eines Kniehebels verbunden ist, der an seinem 
anderen Ende uber ein ortsfestes Drehgelenk an einem Griff- 
hebel angelenkt ist, dadurch gekennzeichnet , daB das erste 
und zweite Gelenk (18, 19) unmittelbar neberteinander , hin- 
ge gen cias schwenkbewegliche (23) und das ortsfeste Drehgelenk 
(27) des Kniehebels (25) an dem von den Schneidelementen 
(13, 14) abgewandten Teil des Gerats (10) angeordnet sind. 

2. Manclcchncldf;i«rJi-t naoh Anspruoh I., rladurch i»i*ki-iiir/.c- i »-h- 
net, daB der eine Griffhebel (11) eine I; an j/ en form mil rinun 
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mit ihm einteilig verbundenen Schneidelement (13) aufweis.t 
und der andere Griffhebel (12) zumindest an seinem dem ersten 
(18) und zweiten Gelenk (19) zugewandten Ende (15) mit gabel- 
fdrmigen Schenkeln (16, 17) versehen 1st, welche die Stangen- 
form des anderen Griff hebels (11) beidseitig im Bereich des 
ersten Gelenkes (18) iibergreifen. 

3. Handschneidgerat nach Anspruch 1 und 2 , dadurch gekenn 
zeichnet, daB der Kniehebel (25) und der liber das zweite 
Gelenk (19) hinausragende Hebelarm (21) ganz Oder teilweise 

im Bereich zwischen den beiden gabelf brmigen Schenkeln (16, 
17) angeordnet sind. . 

4. Handschneidgerat nach den Ansprlichen 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, daB im Bereich zwischen den beiden gabelf or- 
migen Schenkeln (16, 17) eine die beiden Griffhebel (11, 

12) auseinanderspreizende Feder (30) vorgesehen ist. 

5. Handschneidgerat nach den Anspriichen 1 bis 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB der eine Stangenform aufweisende Griff- 
hebel (11) eine Griffdse (33) aufweist, 

6. Handschneidgerat nach .Anspruch 5, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Griffdse (33) rait etwa parallel zueinander ver- 
laufenden: Langenbereichen (34, 35) ausgebildet ist, die .an 
den Enden durch halbkreisfdrmige Bdgen (36, 37) miteinander 
verbunden sind. 

7. Handschneidgerat nach den Anspriichen 5 und §, dadurch 
gekennzeichnet, dafl der eine Langenbereich (35) der Griff bse 
(33) mit einer die Stangenform des Griffhebels (11) aufneh- 
monden Ausnehmunjj (38) versehen ist. 
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8. Handschneidgerat nach einem der Ansprliche 1 bis 7, 
dadurch gekennzeichnet , daB der andere Griffhebel (12) im 
Bereich zwischen seinen gabelf ormigen Schenkeln (16, 17) 
eine um ein Gelenk (39) schwenkbare, eine Dewegung der beiden 
Schneidelemente (13, 14) von ihrer geschlossenen in ihre 
geoffnete- Stellung verhindernde Sperrklinke (40) aufweist. 

9. Handschneidgerat nach Anspruch H , dadurch gekennzeich- 
net, dafl die Sperrklinke (40) mit einem Anschlag versehen 
ist,. der an einen Gegenanschlag am Ende (22) des Liber das 
zweite Gelenk (19) hinausragenden liebelarmes (21 J anlcp.bar 
ist, 

10. Handschneidgerat nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Anschlag der Sperrklinke (40) als Sperrnase 
(41) ausgebildet ist, die in den als Ausnehmung . ( 42 ) }*estal- 
teten Gegenanschlag eingreift. 

11. Handschneidgerat nach einem der Ansprliche 1 bis 
8, dadurch gekennzeichnet, daft die Griffbse (33) und die 
Sperrklinke (40) aus einem schlag- und verschleiflf esten Kunst- 
stof f bestehen. 
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Beschreibung : 



Die Erfindung betrifft ein Handschneidgerat, insbesondere 
Blechschere, dessen Griffhebel an einem ersten'und dessen 
Schneidelemente an einem zweiten Gelenk miteinander schwenk- 
beweglich gekpppelt sind, wobei ein mit einem Schneidelement 
versehener Hebel mit seinem uber das zweite Gelenk hinaus- 
ragenden Hebelarm an dessen freiem Ende uber ein schwenkbeweg- 
liches Drehgelenk mit einem Ende eines Kniehebels verbunden 
ist, der an seinem anderen Ende uber ein ortsfestes Drehgelenk 
an einem Griffhebel angelenkt 1st, 

Bei einem bekannten Handschneidgerat dieser Art (nach 
der DE-OS P.Q 10 092) sind das schwenkbewegliche und -das orts- 
feste Drohf.elcnk zwischen dem ersten und dem zweiten Gelenk 
angeordnet. Jo nach der Stellung der Griffhebel kann. das 
schwenkbewegliche Drehgelenk uber eine Totpunktlage hinweg 
in zwei unterschiedliche Richtungen hin auslenken. Dies fiihrt 
zwardazu, dafl die Schneidelemente nach jeweiliger Uberwin- 
dUng des Totpunktes des schwenkbeweglichen Drehgelenkes einmal 
beim Zusammendrucken der Griffhebel und ein weiteres Mai 
beim Auseinanderspreizen der Griffhebel ihre Schneidf unktion 
ausliben konnen. Nachteilig 1st jedoch zum einen aus ergono- 
mischer Sicht, dafl zur Bet&tigung der beiden Griffhebel je- 
weils beide Hande einer Bedienungsperson erforderlich sind 
und dafl zum anderen die auf den uber das zweite . Gelenk hinaus- 
raj'rntJen Mnbclarm au»7.uUbcindon Kr&fte zur Erbringurift (Jes 
Juweils erforderlJchen Schneidmomentec relativ grofl bemessen 
sein miissen, da die Gesamthebelarmlange zwischen dem ersten 
und zweiten Gelenk trotz des Kniehebels relativ gering und 
daher ungiinstig ist, Und schliefllich ist nachteilig, dafl 
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samtliche zueinander beweglichen Teile der jeweiligen Dedie- 
nungshand frei zuganglich sind, wodurch eine erhebllche Gefahr 
von Handverletzungen gegeben ist. 

Von rJiFjiwm !M;«'.mcl dor Torhnlk iiur.gi'lirrn I li<\i.l di»p Krf in- 
duing die Aufgabe zugrmuki , untcr Vf ruit- i dun.;* drr . orgi si.innt iti 
Nachteile ein Handschneidgerat , insbeaondere lilechschirru , 
der eingangs genannten Gattung zu schaffen, die bei einer 
vorteilhaften Hebelarmanordnung eine ergonornisch einf ache . 
und sichere Bedienung des Haridschrieidgerats nut nur oiner Hand 
gewahrleistet . 

Diese Aufgabe wird erf indungsgemafl dadurch gelbst, daB 
das erste und das zwolte Gelenk unmLttolbar noberic i nador , 
hingegen das schwenkbewegliche und das ortufesLu Drehgelenk 
des Kniehebels an dem von den Schneidelementen abgewandten 
Teil des Cerate anf.oordnc L sind. Durch dic?:;o Anordnuii.* wircl 
bei relativ geringer und von einer Hand Utu.-rlix'Uckbaiv-r JJpnMz- 
dffnung der beiden Griffhebel eine auBerst vorteilhaf te , 
mit langen Hebelarmen auf die Schneidv/erkzeuge einwirkende 
Hebelanordnung geschaffen. Dadurch ist zur Erzielung eincs 
gegenuber des Handschneidgcrats gemaB dem Stand der Technik 
gleichen Schneidmomentes die Einwirkung niner geringeren 
Schneidkraft auf die Griffhebel erf orderlich . Derm riunrnehr ist 
der auf eines der Schneidelemente einwirkende Ilebelarm durch 
den Weg von dem ersten Gelenk zum ortsfesten Gelenk des Knie- 
hebels, von dort zum schwenkbeweglichen Drehgelenk des Knie- 
hebels und von dort zurn zweiten Gelenk gekennze j chnet . Diese 
in auBerst kompakter V/eise in sich vcrnahachtcl I*.'** Hebelan- 
ordnung gewUhrlo Lntnt zuglf! i"r.h f dnB /.ur l)u rch fiihrung « in«i:i 
Schni ttvorgangou mi I. «!cn f'.i:hin5f clrlrMih-nl.i-ir dii: Gri ITh<:b«:I 
nur einen relativ gorin^iMi Wog zuriiek Logon iiiUmhcm, rlrr bfiqui'in 
zv/ischen den Fingern und der Daumeninntfnriache einer Hand 
erfaBbar ist. 
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Mach oiner vor te i lhaf ten Wei terb i ] dung weist der eine 
Griffhebel eine Stangenform mit einem mit ihm einteilig ver- 
bundenen Schneidelement auf und der andere Griffhebel ist 
zumindest an seinem dem ersten und dern zweiten Gelenk zuge- 
wandten Ende mit gabelf brmigen Schenkeln versehen, welche 
die Stangenform des anderen Griffhebels beidseitig im Bereich 
des ersten Gelenkes ubergreifen. Durch diese exakte Mitten- 
fUhrung der beiden Griffhebel in einer einzigen Ebene werden 
nicht nur gunstige Kraf tangrif f spunkte fur die Bedienungshand 
erzielt, sondern auch durch die abschirmende Wirkung der 
beidon tfabcl form Lgen Schenkel des einen Griffhebels Handver- 
Ictzuriijon. vermieden. Letzteres gilt insbesondere dann, wenn 
auch der Kniehebel und der Uber das zweite Gelenk hinausra- . 
p.cmde I lobe 1 arm $\smz oder teilweise im Rercich zwischen den 
beiden gabelf bnnigeri Schenkeln des einen Griffhebels angeord- 
net sind. . 

Urn die beiden Griffhebel selbsttatig zur Uberfuhrung 
der Schneidelemente in ihre schneidbereite Lage auseinander- 
spreizen zu kbnnen, ist vorteilhaft im Bereich zwischen den 
beiden gabelf brmigen Schenkeln eine die beiden Griffhebel 
auseinanderspreizende Feder vorgesehen, die beispielsweise 
als zweiarmige, an einem Gelenkbolzen ortsfest angeordnete 
Bligel- Oder Schenkelfeder ausgebildet sein kann. 

Zur Erlelchterung der Bedienung und damit zur Verbesse- 
rung der Ergonomie sowie zur Vermeidung von Handverletzungen 
durch' sich aufstulpende Blechkanten ist nach einer vorteil- 
haften Weiterbildung der Erfindung der eine, eine Stangenform 
aufweisende Griffhebel mit einer Griffbse versehen. Diese 
Griffbse ist mit etwa parallel zueinander verlaufenden Langen- 
bereichen ausgebildet, die an den Enden durch halbkreisf brmige 
Bbgen miteinander verbunden sind. Der eine Langenbereich 
der Ose ist mit einer Ausnehmung versehen, in welche die 
Stangenform des einen der beiden Griffhebel einschiebbar 
ist. 
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Vorteilhaft v/eist der andere Griffhebel im Bereich zwi- 
schen seinen gabelf brmigen Schenkeln eine um ein Gelenk 
schwenkbare, eine Bewegung der beiden Schneidelemente von 
ihrer geschlossenen in ihre gebffnete Stellung verhindernde 
Sperrklinke auf . Diese Sperrklinke ist rait einer Sperrnase 
versehen, die in einer Ausnehmung am Ende des iiber das zweite 
Gelenk hinausragenden Hebelarmes eingreift. 

Griffbse und Sperrklinke kbnnen aus Kuhut&Lof f btjctchen. 

Ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung ist in den Zeich- 
nungen dargestellt. Dabei zeigen in jeweils perspektivischer 
Ansicht aus der gleichen Blickrichtung: 

Fig. 1 das neue Handschneidgerat insgesamt, 

Fig. 2 den Griffhebel mit an einem Ende vorhandenen 
gabelf brmigen Schenkeln, 

Fig.. 3 den Kniehebel, 

Fig.. 4 den anderen, eine Stangenform aufweisenden Griff- 
hebel, 

Fig. 5 den am zweiten Gelenk angelenkten Hebel mlt seinem 
einstlickig mit ihm verbundenen Schneidelcirn-nt und ccinc?rn 
liber das zweite Gelenk hinausragenden Uebui arm, 

Fig. 6 die Griff ose flir den stangenf brmigen Griffhebel 
in der perspektivischen Ansicht und 

Fig. 7 die Sperrklinke-. 
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Das Handschneidgerat 10 (Blechschere) gemaB der Fig. 
1 weist einen stangenf brmigen Griffhebel 11 und einen Griff- 
hebel 12 auf, der an seinem den beiden Schneidelementen 13, 
14 zugewandten Ende 15 mit gabelf brmigen Schenkeln 16, 17 
versehen ist (s. auch Fig. 2). Die beiden Griffhebel 11, 
12 sind an einem ersten Gelenk 18 und die beiden Schneidele- 
mente 13, 14 an einem zweiten Gelenk 19 miteinander schwenk- 
beweglich gekoppelt. Der mit dem Schneidelement 14 versehene 
Hebel 20 weist. einen Uber das zweite Gelenk 19 hinausragenden 
Hebelarm 21 auf, dessen freies Ende 22 uber ein schwenkbeweg- 
liches Drehgelenk 23 mit einem Ende 24 eines Kniehebels 25 
verbunden ist. Das andere Ende 26 des Kniehebels 25 ist uber * 
ein ortsfestes Drehgelenk 27 an dem Griffhebel 12 angelenkt. 
Von den Gelenken sind somit das erste und das zweite Gelenk 
18 und 19 sowie das ortsfeste Drehgelenk 27 des Kniehebels 
25 ortsfest angebrdnet, wohingegen sich das schwenkbewegliche 
Drehgelenk 23 auf einer Kreisbahn urn das ortsfeste Drehgelenk 

27 bewegt. 

Erf indungsgemafi sind das erste und das zweite Gelenk 
18, 19 unmittelbar nebeneinander, hingegen das schwenkbeweg- 
liche Drehgelenk 23 und das ortsfeste Drehgelenk 27 des Knie- 
hebels 25 an dem von den Schneidelementen 13, 14 abgewandten 
Teil der Schneidzange 10 angeordnet. Unterstellt man einmal 
eine raumfeste Lage des stangenf brmigen Griffhebels 11 und 
somit auch seines Schneidelementes 13, so wird beim Zusammen- 
driicken des anderen Griffhebels 12 in Richtung des Pfeiles 

28 auf das andere Schneidelement 14 ein relativ groBes Schneid- 
moment ausgelibt. 

Dieses Schneidmoment setzt sich aus dem Produkt der 
auf den Griffhebel 12 einwirkenden Kraft 29 und einen Hebel- 
arm zusammen, der sich im wesentlichen aus der Summe folgender 
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Strecken zusammensetzt ; Strecke zwischen Angrif fspunkt den 
Kraft 29 und dem ortsfesten Drehgelenk 27 zzgl . der Strecke 
zwischen ortsfestem Drehgelenk 27 und schwenkbeweglichem 
Drehgelenk 23 zuzliglich der Strecke zwischen schwenkbeweg- 
lichem Drehgelenk 23 und zweitem Gelenk 19. 

Durch Verlegung des ersten Gelenkes 18 in unmittelbare 
Nahe des zweiten Gelenkes 19 wird eine geringc und damj t 
ergonomisch gUnstige Spreizbf fnung zwischen den Griffhebeln 
11, 12 sichergestellt . 

Ebenso wie der stangenfbrmige Griffhebel 11 einstuckig 
rait dem Schneidelement 13 ausgebildet ist, weist der Hebel 

20 mit dem Schneidelement 14 eine einteilige Form auf. 

GemaJB der in Fig. 1 dargestellten Ausfuhrungsf orrn weist 
der an de re Griffhebel 12 an seinem dem ersten und zweiten 
Gelenk 18, 19 zugewandten Ende 15 die gabelfbrmigen Schenkei 
16, 17 auf, welche im vorliegenden Fall nicht nur den anderen 
Griffhebel 11 im Bereich des ersten Gelenkes 18 ubergreifen, 
sondern ebenso den zweiteilig ausgebildeten Kniehebel 25 
und den uber das zweite Gelenk 19 hinausragenden Hebelarm. 
"21 ganz oder teilweise schutzend zwischen sich aufnehmon. 
Dadurch werden die zueinander beweglichen Teile von der Be- 
dienungshand ferngehalten und Handverle tzunr^cn v«?rrniude'n. 

Urn den Stift des ortsfesten Drehgelenkes 27 ist ein 
zweiarmiger Federbtigel 30 angeordnet, dessen einer Hebelarm 
31 sich auf dem stangenformigen Griffhebel 11 und dessen 
anderer Hebelarm 32 sich an der Unterseite des Hebelarrnes 

21 des Hebels 20 absttttzt. • 

Wie aus Fig. 1 in Verbindung mit Fig. 6 aus den Zeich- 
nungen entnommen werden kann, ist der eine Stahgenform auf- 
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weisende Griffhebel 11 mit einer Griffose 33 versehen. Diese 
Griffbse 33 ist mit etwa parallel zueinander verlaufenden 
Langenbereichen 34, 35 ausgebildet, die an ihren Enden durch 
!..-i]bk.-r | { ;fc>nnlp... UH Kl . n , 37 mUolnand.ir verbunden Bind, 
"■••f .-lno l.f.r. K onl...r,-l,;i, ,l«r b»«: k,L mil. einer die Ulangen- 
form des Griffhebels 11 aufnehmenden Ausnehmung 38 versehen, 
in welche der Griffhebel 11 gemafl Fig. 1 einschiebbar ist 
und darin gehalten wird, sei es durch Klemmung, Verklebung 
Oder Umspritzen. 

Der andere Griffhebel 12 weist im Bereich zwischen seinen 
gabelformigen- Schenkeln 16, 17 eine urn einen Gelenkstift 

39 schwenkbare, eine Bewegung der beiden Schneidelemente 
13, 14 von ihrer geschlossenen in ihre gespreizte Stellung 
verhindernde Sperrklinke 40 auf. Wie aus Fig. l in Verbin- 
dung mit Fig. f> und 7^ ersichtlich ist, weist die Sperrklinke 

40 eine Sperrnase 41 auf, die in einer Ausnehmung 42 am Ende 
22 des Hebelarmes 21 des Hebels 20 eingreift. Zur Ldsung 
der Sperrklinke 40 mufl sie in Richtung des Pfeiles 43 gemaB 
Fig. 7 um die Gelenkachse 39 verschwenkt werden. 

In den Zeichnungen sind die Gelenke 18, 19, 23, 27, 
39 stets mit einer einzigen Bezugsziffer versehen worden," 
wobei nicht unterschieden wurde zwischen Gelenkbolzen bzw. 
Gelenkstift einerseits und Gelenkbohrungen andererseits, 
da es sich bei diesen um allgemein bekannte Gelenkverbindungen 
handelt. Aus GrUnden der Ubersicht und der Klarheit kann 
darUber hinaus in den Zeichnungen jedes zu einem Gelenk geh'6- ' 
rende Te.il in einfacher Weise aus verschiedenen Figuren ein- 
anderzugeordnet werden. 
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